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КВАЗИПРЕДМЕТНЫЙ СПОСОБ УПРАВЛЕНИЯ ДВИЖЕНИЕМ ЛЕТАТЕЛЬНОГО АППАРАТА 
В докладе проведен анализ основных эргономических проблем визуально-кинестетического способа управления движением летательного аппарата, предложен квазипредметный способ управления, в котором более эффектино используются возможности пилота и автомата. Дана характеристика технических устройств и навыков управления пилота, реализующих этот способ управления.
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