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Принципы формирования подвижной системы управления рулевыми поверхностями самолета в среде CAD/CAM/CAE
С целью обеспечения увязки элементов системы управления рулевыми поверхностями самолета между собой и конструкцией планера, проверки кинематических характеристик и обеспечения необходимых зазоров в элементах системы во всем диапазоне перемещений, на АНТК «Антонов» создан электронный макет подвижной системы управления…

