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МОДЕЛЮВАННЯ СИСТЕМИ КЕРУВАННЯ ПОЛЬОТОМ 

Робота містить аналіз одного з відомих підходів побудови систем керування літальними апаратами(ЛА). На конкретному прикладі розглянута задача керування безпілотним ЛА, що здійснює політ в щільних шарах атмосфери при інтенсивній дії завадних збурень.
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