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ПРИНЦИПИ ПОБУДОВИ НАПІВНАТУРНОГО СТЕНДУ СИСТЕМОАНАЛОГОВОГО МОДЕЛЮВАННЯ СИСТЕМ АДАПТИВНОГО УПРАВЛІННЯ

Запропонованана структура системи напівнатурного моделювання на базі пакету MatLAB. Розроблена методика узгодження цифрових та аналогових елементів. Розроблені алгоритми оцінки переміщень та управління електроприводом.
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