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ПРОГРАММНЫЙ КОМПЛЕКС УПРАВЛЕНИЯ РАДИОЛОКАЦИОННЫМ СРЕДСТВОМ ОСВЕЩЕНИЯ ОБСТАНОВКИ
Рассматривается система наблюдения за движущимися       

объектами, включающая их локацию, первичную, вто-

ричную обработку отраженных сигналов, фильтрацию 

сигналов и управление. Предлагаются эргономические

методы построения алгоритмов управления и принципы

построения операционной системы реального времени.

Обсуждается опыт технической эксплуатации системы. 
Розглядається система нагляду за рухомими об’єктами,

яка включає локацію, первинну, вторинну обробку 

відрображених сигналів, фільтрацію сигналів та керування.

Системою. Наведено ергономічні методи побудови алгоритмів 

 керування та принципи побудови операційноє системи 

реального часу для програмування системи.
Examination the system of observation the motion objectives,

 which is including there is first and twice processing the   

signals, filtration signals and control the system. Move the 

ergonomic methods of building the algorithms of control it 

and principles of building the Operation System of the Real 

Time. Is discussed of the experience technical exploitation 

of the system.

