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 УПРАВЛІННЯ ДИНАМІЧНОЮ СИСТЕМОЮ (ПОБУДОВА ФУНКЦІЙ ЛЯПУНОВА ДЛЯ НЕЛІНІЙНИХ СИСТЕМ). II. 

Використовується градієнтний метод (польовий підхід) для побудови функцій Ляпунова.

A.П. Ткалич
УПРАВЛЕНИЕ ДИНАМИЧЕСКОЙ СИСТЕМОЙ (ПОСТРОЕНИЕ ФУНКЦИЙ ЛЯПУНОВА). II.

Используется градиентный метод (полевой подход) для построения функций Ляпунова.

A.Tkalich

DYNAMIC SYSTEM CONTROL (BUILDING OF THE LYAPUNOV’S FUNCTION). II

Gradient method is used for the building of Lyapunov’s function (field method).

